
0 ‘ZBEKIST0N RESPUBLIKASI 
OLIY TA’LIM, FAN VA INNOVATSIYALAR VAZIRLIGI 

QARSHI MUHANDISLIK-IQTISODIYОТ INSTITUTI

ISHCHI 0 6QUV REJASI 
Ta’lim yo‘nalishi: 60711500 - Mexatronika va robototexnika

Akademik darajasi: - Bakalavr 
0 ‘qish muddati: - 4 yil 

Ta’lim shakli: - kunduzgi 
2024/2025 - 0 ‘QUV YILI 

4- kurslar uchun
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Sentabr Oktabr Noyabr Dekabr Yanvar Fevral Mart Aprel May Iyun Iyul Avgust

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40 41 42 43 44 45 46 47 48 49 50 51 52

I К 15 T T A A A К К 15 A A M M M M К К Т Т Т т Т Т 40 30 5 1 4 12 52

II 15 A T T A T T T T 15 A A M M M M M м т Т Т т т т 40 30 4 6 12 52

III 15 A T T A 15 A A M M M M M M M К К к к Т т т т т 41 30 4 7 11 52

IV 15 A T T A 15 A A M M В В в в D T К к к К 41 30 4 2 5 7 48
Jami 162 120 17 1 19 5 42 204

Nazariy va amaliy
A

Attesta-
M

Malakaviy К
Kredit ta’lim

D Davlat attestatsiyasi В BMI T Ta’til
ta’lim siyalar amaliyoti tizimiga kirish

II. 0 ‘QUV REJASI

Talabaning o‘quv yuklamasi, soatlarda
Soatlaming kurs, semestr 

va haftalar bo‘yicha 
taqsimoti

Kreditlaming kurs, semestr 
va haftalar bo‘yicha 

taqsimoti
1 2 3 4 1 2 3 ш 4i

Fan-ning 0 ‘quv fanlari, bloklari va 
faoliyat turlarining nomlari

Auditoriya mashg6ulotlari, soatlarda s Kurslardagi haftalar soni Kurslardagi kreditlar
CD

T/r malaka-viy umumiy
yuklama

hajmi
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v  £ § Haftalar soni Kredit taqsimoti

soat % -J сn
15 15 15 15 15 15 15 15 30 30 30 30 30 30 30 30

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28

1.00 Majburiy fanlar 5040 78 252 0 1120 96 4 3 7 6 60
3ki;
3kl 2520 26 26 22 24 20 14 18 18 26 26 22 24 20 14 18 18 168

1 . 0 1 O'EYTl 104 0 4zbekistonning eng yangi tarixi 120 60 30 30 60 4 4 4

1.02 TTAT1104 Texnik tizimlarda axborot texnologiyalari 120 60 30 16 14 60 4 4 4



jSг MKG1104 Muhandislik va kompyuter grafikasi 120 60 30 30 60 4 4 4

1.04 0'RT1206 0 ‘zbek (rus) tili 180 90 90 90 4 2 4 2 6
1.05 Fizl208 Fizika 240 120 60 30 30 120 4 4 4 4 8
1.06 OM1314 Oliy matematika 420 210 104 106 210 6 4 4 6 4 4 14
1.07 JTS1202 Jismoniy tarbiya va sport 60 30 30 30 2 2 2
1.08 AIBA1204 Axborotga ishlov berish va algoritmlash 120 60 30 30 60 4 4 4

1.09 XT1308 Xorijiy til 240 120 120 120 4 4 4 4 8

1.10 AET1206 Avtomatlashtirilgan elektromexanik tizimlar 180 90 30 30 30 2ki 90 6 6 6

1.11 BN2404 Boshqarish nazariyasi 120 60 30 14 16 60 4 4 4

1.12 EREE2410 Elektronika va robototexnikaning elektron 
elementlari 300 150 74 46 30 150 6 4 6 4 10

1.13 SMT2408 Sxemotexnika va mikroprotsessorli tizimlar 240 120 60 30 30 4kl 120 4 4 4 4 8

1.14 QJMMMK2512 Qattiq jismlar mexanikasi va mexatron modullami 
konstruksiyalash 360 180 . 90 44 46 180 4 4 4 4 4 4 12

Qattiq jismlar mexanikasi va mexatron modullarni 
konstruksiyalash 120 60 30 16 14 60 4 4

Qattiq jismlar mexanikasi va mexatron modullarni 
konstruksiyalash 120 60 30 14 16 60 4 4

Qattiq jismlar mexanikasi va mexatron modullarni 
konstruksiyalash 120 60 30 14 16 5ki 60 4 4

1.15 MS2404 Metrologiya va standartlashtirish 120 60 30 16 14 60 4 4 4

1.16 MUDA2604 Mikrokontrollerlar va ulami dasturlash asoslari 120 60 30 30 60 4 4 4

1.17 Eko3504 Ekologiya 120 60 30 16 14 60 4 4 4

1.18 Fal3504 Falsafa 120 60 30 30 60 4 4 4

1.19 MMRY3610 Mexatron modullaming va robotlarning yuritmalari 300 150 74 46 30 150 4 6 4 6 10

Mexatron modullaming va robotlarning yuritmalari 120 60 30 16 14 60 4 4

Mexatron modullaming va robotlarning yuritmalari 180 90 44 30 16 6ki 90 6 6

1.20 RRT3608 Robotlar va robototexnika tizimlari 240 120 60 30 30 120 4 4 4 4 8

Robotlar va robototexnika tizimlari 120 60 30 16 14 60 4 4

Robotlar va robototexnika tizimlari 120 60 30 14 16 6kl 60 4 4

1.21 SIM3604 Soha iqtisodiyoti va menejmenti 120 60 30 30 60 4 4 4

1.22 HFX4704 Hayot faoliyati xavfsizligi 120 60 30 14 16 60 4 4 4

1.23 RDA4704 Robotlami dasturlash asoslari 120 60 30 30 60 4 4 4



/1.24 RBTL4812 Robotning boshqarish tizimlari va ulami loyihalash 360 180 90 46 44 180 6 6 6 6 12

Robotning boshqarish tizimlari va ularni loyihalash 180 90 44 16 30 90 6 6

Robotning boshqarish tizimlari va ularni loyihalash 180 90 46 30 14 8kl 90 6 6

1.25 MR4806 Mobil robotlar 180 90 44 30 16 90 6 6 6

1.26 SIIRT4810 Sun’iy intellekt va intellektual robototexnik tizimlar 300 150 74 60 16 150 4 6 4 6 10

Sun ’iy intellekt va intellektual robototexnik tizimlar 120 60 30 30 60 4 4

Sun ’iy intellekt va intellektual robototexnik tizimlar 180 90 44 30 16 90 6 6

2.00 Tanlov fanlari 1440 22 690 328 286 76 750 4 8 10 8 12 4 4 8 10 9 12 5 48
2.01 YK1104 Yo4nalishga kirish 120 60 14 30 16 60 4 4 4

2,02 NM2304 Nazariy mexanika 120 60 30 30 60 4 4 4

2,03 OYDT2304 Obyektga yo‘naltirilgan dasturlash tillari 120 60 30 30 60 4 4 4

2.04

MRMALT4708

ССТ4708

DMK4708

Mexatron modullar va robotlarni modellashtirish va 
avtomatlashtirilgan loyihalash tizimlari
CAD/CAM tizimlar 

Daturlanadigan mantiqiy kontrollerlar

240 120 60 46 14 120 4 4 4 4 8

120 60 30 16 14 60 4 4

120 60 30 30 60 4 4

2.05
MD4704
AQD4704
LJAA4704

Muhandislik dasturlari

Avtomatlashtirishda qo‘llaniladigan dasturlar 
Loyihalash jarayonlarini avtomatlashtirish asoslari

120 60 30 30 60 4 4 4

2.06

MMRIQ4809

MR4809
HUA4809

Mexatron modullar va robotlarni informatsion qurilmalari 

Moslanuvchan robotlar 

Hisoblash usullarini algoritmlash

270 120 60 30 30 150 4 4 4 5 9
120 60 30 16 14 60 4 4
150 60 30 14 16 90 4 5

2.07 Kadrlar buyurtmachilari taklifiga binoan 
kiritilgan fanlar 450 210 104 90 16 240 10 4 10 5 15

2.07.1 ZRSR3506 Zamonaviy robotlar va sanoat robotlari 180 90 44 30 16 90 6 6 6

2.07.2 KLBA3504 Kompyuterli loyihalash va boshqarish asoslari 
(CAD, CAM, CAE) 120 60 30 30 60 4 4 4

2.07.3 MBTL3605 Mikrokontrollerli boshqarish tizimlarini loyihalash 150 60 30 30 90 4 5 5

Jami 6480 100 3210 1448 1250 452 60 3ki;
3kl 3270 30 26 30 24 30 22 30 22 30 26 30 24 30 23 30 23 216

MA1819 Malakaviy amaliyotlar 570 4 6 7 2 19
YDA4805 BMI yoki Yakuniy Davlat attestatsiyasi 150 5 5

Hammasi 7200 30 30 30 30 30 30 30 30 240



IZOX:

1. 1 kredit 30 akadem ik soatni tashkil qiladi.

2. Kurs loyiha, kurs ishlari uchun talabaga mustaqil ta ’lim soatlaridan 30 akadem ik soatni ajratgan holda 1 kredit beriladi.

3. Yakuniy davlat attestatsiyasi muddatlari tarkibiga bitiruv malakaviy ishini him oya qilish ham kiradi.

4. O cquv rejaga kiritiladigan ixtisoslikka oid fanlarning amaliy m ashg‘ulotlari va laboratoriya ishlari oliy ta ’lim muassasasi ham da bazaviy tashkifot va korxonalarda 
o ‘tkaziladi.

5. N azariya va amaliyot yaxlitligini ta ’minlash uchun talabalarning malakaviy amaliyotlari bazaviy tashkilot va korxonalarda o 4tkaziladi.

6. Ushbu ishchi o ‘quv reja Qarshi m uhandislik-iqtisodiyot instituti kengashida (2021-yil 06-avgustdagi 12-sonli bayonnoma) m a’qullangan 60711500 - M exatronika va 
robototexnika ta ’lim yo‘nalishining namunaviy o ‘quv rejasi asosida tuzilgan va 2024/2025-o‘quv yilida 4-kurs talabalari uchun jo riy  etiladi.

0 6quv jarayonining tarkibiy 
qismlari

Haftalar
soni Semestr

Yuklama
hajmi

Davlat attestatsiyasi

Nazariy va amaliy ta ’lim 120 1-8 -
1. Bitiruv malakaviy ishini him oya qilish yoki ixtisoslik 

fanlaridan Davlat attestatsiyasiM alakaviy amaliyot 19 2,4,6,8 570

Malakaviy amaliyot (I-kurs) 4 2 .120

Malakaviy amaliyot (2-kurs) 6 4 180

Malakaviy amaliyot (3-kurs) 7 6 . 210

Malakaviy amaliyot (4-kurs) 2 . 60

Attestatsiyalar 17 1-8

Yakuniy Davlat attestatsiyalari 5 8 150

T a’tillar 42 1-8

Kreditni qayta o ‘z-lashtirish va ta ’til 1 1-8
Jami 204

Qarshi muhandislik-iqtisodiyot instituti Kengashining 2024-yil dagi № ____sonli qarori bilan tasdiqlangan.

1.1. Ismailov 

Z.E.Chorshanbiyev 

M.N.Alikulov

S.N. Xusanov


